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Abstract

The newly developed contact energy control strategy gives excellent results without calculation or
measurement of rotor speed. The self-control of the contact energy E is realized. The contact energy control
method is a new theory of control strategy that unifies the different types of inverter-fed drives. New powerful
industrial magnets give the possibility of development of a new magnetic system, which power source is given by
the mechanical rectified and transformed E contact energy. The power source of new magnetic system is
environment friendly and it is present in all parts of the space.

1. Bevezetés

Napjainkban a hagyomanyos energiaforrasok energia készletének vészes csokkenése az
érdeklodés fokuszaba helyezte az 1) alternativ, kornyezetbarat energiaforrasok kutatasat. A
dolgozatban bemutatésra keriilé uj magneses rendszer energiaforrasa a kereskedelemben egyre jobban
terjedd nagyteljesitményli ipari magnes. A magneses rendszert a hagyomanyos villamos gépekhez
hasonldéan két magneses tér kapcsolatabol szarmazé energia miikodteti. Az egyik magneses teret —a

szokasos elnevezéssel- ¢ fluxus térvektorral, a masikat / aram térvektorral jellemezziik és

kolcsonhatasukat az E =T + -E, kapcsolati energia térvektorral irjuk le, amely potencialis energia.

A hivatalos tudomany tobb természeti jelenség okat nem ismeri, azonban elméletileg le tudja irni. A
Maxwell egyenletek is helyesen irjak le az elektromagneses tereket, de nem mondjak meg, hogy a
természetben az egyenletek igazsagaért ki vagy mi és hogyan felel6s, valamint mi a magneses €s a
villamos tér. Einstein a munkassagaért Nobel dijat kapott. Ezt kdvetden szerette volna megalkotni az
altalanos téregyenletet, azonban erre nem keriilhetett sor, mivel nem tudta értelmezni a gravitacios
teret. Ma mar azt a tudomany altal elfogadott eredményt is kritikaval kell fogadni, hogy egy m tomeg
fénysebességen végtelenné valik. A 23 éves kutatd munkam soran sikeriilt felismerni, és magyarazatot
adni a magneses, a villamos és a gravitacios térre. A felismerések alapjan megalkottam egy 1j
térelméletet. A Iétiink alapjat jelentd, a teret kitdltd, nem anyagi jellegli energiamez6t, roviden
térenergiat definialtam és energia modell segitségével matematikai Osszefiiggésekkel leirtam. Az 0j
térelmélet alapjan a magneses ¢és a villamos tér, a térenergianak gerjesztett anyaggal [étesitett iranyitott
tere. Amennyiben specialis anyagot gerjesztiink, példaul rézanyagban aramot folyatunk, vagy
specialisan 6tvozott anyagot gerjesztiink, példaul magnes anyagot felmagneseziink, akkor a létrehozott
iranyitott teret magneses térnek nevezziik. Azonban, ha ugy gerjesztjilk az anyagot, hogy toltése van,
vagy toltésmegoszlas keletkezik az anyagban, akkor az igy létesitett iranyitott tér a villamos tér. Az
el6zéek alapjan definialva, az E kapcsolati energia egy rendszer anyagai, illetve gerjesztett anyagai
kozott kialakul6 energia. Ha Einstein felismerte volna, hogy a teret, a nem anyagi jellegli energiamez6
tolti ki, akkor arra az eredményre juthatott volna, hogy egy anyagnak a nagyobb sebességek
tartomanyaban nem az m tomege, hanem az m tomeg tehetetlensége né meg. Ertelmezni tudta volna,
hogy a testek tehetetlenségét mi okozza és hogyan. Az 1j térelmélet ezekre magyarazatot ad, tovabba
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magyardzatot ad az energia-megmaradas torvényére is. A kutatasi eredmények alapjan kijelenthetd,
hogy a tudomanyos vilag altal megalkotott mechanikus, villamos, mechatronikus periodikusan
mikodd rendszerekben a térenergia csak az energiaszallitast végezheti, azonban peridoduson beliili
paradigmavaltassal a térenergia atalakulhat szdmunkra munkavégzd energiava, 0j kornyezetbarat
energiaforrassa. Frekvenciavaltds indukcios gépes hajtasaimban az uj kapcsolati energia szabalyozasi
eljarassal (CBEC és EBCC) a térenergia az optimalis energiaszallitast végzi. Az 0ij magneses
berendezésekben viszont a térenergia, perioduson beliili paradigmavaltassal, 01j energiaforrasként
jelenik meg.

2. A kapcsolati energia és szabalyozasa az indukcios gépekben

A komplex teljesitmények mintajara, az E kapcsolati energia térvektor eldallitasa a ¢ fluxus

térvektorbol és az I aram térvektorbol:

) i=(0,+i0) (1~ 1) )=

J+i-(6,1,+0,-1.)=T+j-E, (VAs). (1)

E=(¢-T"
= (01,4, 1,

y

Az eredmények alapjan a potencialis wattos energia (T ) azonos az indukciés gép tengelyén
jelentkezé nyomatékkal (T ,), azaz T=T,. Az elozd Osszefliggések alapjan adodik, hogy az E

w
kapcsolati energiat leird, E kapcsolati energia térvektor az indukciés gép T wattos energidjanak és
E, magneses energidjanak egyiittes szabalyozasara kivaloan alkalmas (1. dbra).

1. abra.
Az indukcids gép kombindlt kapcsolati energia-
és kapcsolati energia szabalyozasi diagramja

A szaggatott vonallal rajzolt diagram az indukciés gép kapcsolati energia diagramja az 7"

aramhatar térvektor esetén (a ¢ fluxus térvektor a képzetes tengelyhez kotott). Az ehhez a
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diagramhoz tartozé munkapontokat a megvastagitott / és E térvektorok jelolik ki. Ha minden egyes
I egyenarami aramkor arameréssége értékhez hozzarendeljiik egy az E  altal szolgaltatott
munkapontot, akkor a kijelolt munkapontok sorozata adja a kapcsolati energia szabalyozasi diagramot,
az 1. abran folytonos vonallal kivastagitott gorbét. Az I-es jelli pontban E, =T =0 és a rotor
frekvencia végtelen nagy, a 2-es jelli pontban E, =7 ¢és T maximalis, a rotor frekvencia viszont
billend érték, a 3-as jelii pontban I " -vel bevitt kapcsolati energia mind £, és a rotor frekvencia
ekkor nulla. Az X -el jelzett pont iiresjaras. Az X —Y szakaszon torténik a kapcsolati energia
szabalyozas. Az Y -G szakaszon képzédik a AE kapcsolati energia differencia, ami a
tengelyfrekvencia keresést és kovetést valtja ki. Az F,FF a hibafeliilet, az o, az eldre forgasirany, a

1. a motoros lizem elére forgasiranyban, a /1. a generatoros iizem elére forgasiranyban, a Ao, Ao a

nyomatékszog differencia, az EG,EG’ a kapcsolati energia térvektor energiahatarral, a 7, a

nyomatékhatar. Az E kapcsolati energia szabalyozassal részletesebben a [3], [4], [5], [6] irodalmak
foglalkoznak.

3. A linearis mozgasu rendszer kapcsolati energia diagramja

Az alapelrendezésre jellemz6, hogy N S N S N S ... (N északi polus, S déli polus) folyamatos
elrendezésii magnesek terébe N S dipodlust helyeziink fogaskerék, fogasléc mechanikai kényszer
kapcsolataban. A folyamatos elrendezésii magnesek tere, azok mentén haladva, relativ forgd mezot
létesit. Az N S dipolust a mechanikai kényszerkapcsolatban mozgatva szintén relativ forgdé mez6
keletkezik. Mint gordiild rész, az N S dipolus és a fogaskerék kozos tengelyen van. A két relativ forgod
mezd hullamhossza és szoghelyzete a villamos €s mechanikus paraméterek megvalasztasatol fligg. A
villamos gépekre jellemz0 moddon, az a nyomaték szoggel jellemezhetd, eredd nyomaték ébred a
mechanikai rendszer gordiilési pontjaban a villamos kapcsolat mechanikus sziirése soran. Az eredd
nyomaték kovetkezménye a haladast 1étesitd erérendszer. A szimmetrikus 1., az aszimmetrikus II. és a
teljes I1I. energia egyeniranyitasos lizemmodra, a kapcsolati energia diagrammot a 2. dbra mutatja. Az
I. jelti iizemmod soran az E kapcsolati energia térvektor végpontja a szaggatott vonallal jelzett
korpalyan mozog az 1°, 3°, 4°, 1° pontokat érintve. A munkavégzés atlag értéke ekkor nulla. A II. jeli
lizemmodban az E kapcsolati energia térvektor végpontja a csillaggal jelzett palyan mozog az 1°, 2,
3’,4’, 1’ pontokat érintve. A munkavégzés atlag értéke ekkor + vagy — érték, attol fliggden, hogy E.
vagy E_ energia munkavégzése a domindloé az energia transzformacidé (amit a mechanika végez)
soran. A III. jelii iizemmodban az E kapcsolati energia térvektor végpontja a pontokkal jelzett palyan
mozog az 1°, 1°-3°, 4, 1°, 1’-3"... pontokat érintve. Az energia egyeniranyitas lehetdségét az 1°-3> §”
stabilis munkapontbol L labilis munkapontba val6 atvaltas teszi lehetévé, amit kiilonbdzé médokon
valosithatunk meg. Ebben az tizemmodban a munkavégzés atlag értéke maximalis + vagy maximalis —
értékd, attol fiiggden, hogy E. vagy E_ energia munkavégzése a domindlo az energia transzformacio

soran. Az 0ij magneses rendszert részletesebben az [1], [2] irodalom mutatja be.
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2. abra
A kapcsolati energia diagram az L, 11, I1l. iizemmodra

Ahol: E,.  vontatasi energia, x irdnyu kapcsolati energia (£, =7) [Nm]
E,  deformacios energia, y iranyu kapcsolati energia ( £, =— E) [Nm]
E_ nyomatéki energia, z irdnyu kapcsolati energia (E.=-1T7") [Nm]
F., vontatasi erd [N]
F,, deformacios erd [N]
o, aram térvektor relativ szogsebesség [rad/s]
o, fluxus térvektor relativ szogsebesség [rad/s]
o, kapcsolati energia térvektor szogsebesség [rad/s]

L labilis munkapont
S stabilis munkapont

4. A linearis mozgas és a mechanikus sziirés megvalositasa

A 3. é4bra a kapcsolati energia mechanikus szlirését mutatja be linearis motor elrendezés
esetén. Ha az ' irdnya elmozduldst pl. a z' tengelyben elhelyezett csapagy »' iranyu

megtamasztasaval megakadalyozzuk, akkor csak az x' iranytl elmozdulas és a forgas biztositott a {2}
gordiilérész szamara. Igy a v, sebesség nulla és a v, sebesség meg az o tengely-szogsebesség a

megkivantak szerint valtozhat. A {2} gordiilorészt R, tengelytavolsdgban helyezziik el és tovabbi
kényszereket {2/1} fogaskerék, {4} fogaskerék koszoru kapcsolatot alkalmazunk.
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3. abra
A kapcsolati energia mechanikus sziirése

A 3. abran jelzett modon mechanikai alapkapcsolatban a Gy, gordiilési pontra
T'=Fy-Ry=Fy-r, ()

ahol: T a wattos energia (forgaté-nyomaték a z tengelyre), az
F_, avontatasi erd, az

R, atengelytavolsag, az

r, a fogaskerék sugara (osztokor sugar), a fogaskerék koszort sugara végtelen nagy.

A fogaskerék sugarat valtoztatva H kapcsolati periddushosszat létesitiink az alabbi
fogaskerék sugar valasztassal r,” ( r, ( r;.

A G* gordiilési pontra r, (7,

7
Fx=Fx0.[ _F_]iszw'n, 3)
k

ahol  r,,r afogaskerék sugara, a
T a wattos energia (fogatdo-nyomaték a z tengelyre), az
F, avontatasi er, az
F. avonoerd, az
1 az energia szlrés hatasfoka.

A G gordiilési pontra 7, )y,

y

Fx:Fxo.Kl_ **J:FXO'T], (4)

e
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ahol:  r,,r" afogaskerék sugara, az
F_, avontatasi erd, az
F. avonoerd, az
T az energia sziirés hatasfoka.

A (2), (3), (4) osszefiiggések alapjan lathato, ha H kapcsolati periddushosszat hozunk 1étre,
akkor egy elemi dx' és a hozza tartozd do elmozdulas alatt energia egyeniranyitas torténik, aminek
mértékét az n energia szlirés hatasfoka tényezdvel lehet figyelembe venni. Az o nyomatékszog a

szakirodalombdl ismert modon értelmezett. Az energia sziirés soran ha n pozitiv, akkor £, vontatasi
energia dolgozik az E, nyomatéki energia rovasara, viszont ha m negativ, akkor E, nyomatéki
energia dolgozik az E_ vontatasi energia rovasara. E16z6 esetben a kapcsolati energia haladoterének,
utobbi esetben a kapcsolati energia orvényterének munkavégzése torténik az elemi elmozdulas alatt.

5. A kapcsolati energia atalakitasanak elmélete az ij magneses rendszerekben

Az 1) magneses rendszerekben a ¢ fluxussal jellemzett iranyitott teret és az [ sztator

arammal jellemzett iranyitott teret az ipari magnesek létesitik. A magneses kapcsolat periodusaira a
kapcsolati energia integralja:

1 — - - -
E=—||E"-di*+|E -dl" |=E"+E =0 (VAs).
; ;J. ZJ ( ) (5)

Az 1) magneses rendszerek kimeneti energia integralja a magneses kapcsolat periddusaira
(célszeriien a tengelynyomaték):

EKI,:%. I5+.E+.dl_++"‘5*.§*.dl_* =5 -E" (VAs), (Nm). ©)
I -

(I1=1"+1" é E'=-E )
ahol: a kapcsolati energia palyagorbéje a magneses kapcsolat periodusaira,
az integralt energia egyeniranyitasi koefficiens,

a magneses mozgast segitd hatas érvényesiilése,
— amagneses mozgast akadalyozo hatas érvényesiilése.

+ o~

Amennyiben & =0 a térenergia a késziilék kimenetén munkat nem végez. A hagyomanyos
épitésii zart rendszerii mechanikai szerkezet nem mikodoképes. A térenergidval és 1étének hatasaval
részletesen a [8], [9], [10] irodalmak foglalkoznak. Ha O > 0, akkor a késziilék kimenete munkat
végez (motoros lizem). Ha O < 0, akkor a késziilék kimend energiaja ellenében munkat kell befektetni
(generatoros fékiizem).

6. Osszegzés

A kapcsolati energia szabalyozas egy 0j szabalyozasi eljaras, 4j elmélet, amely egységesiti a
frekvenciavaltés hajtasokat és alapul szolgal az j magneses rendszerek mikodésének elméleti
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megkdzelitésére. A szakirodalombol ismert kapcsolati energia szabalyozas az indukcids gépekre,
aramalapt energiaszabalyozas “Current Based Energy Control” (CBEC) vagy energiaalapt
aramszabalyozas “Energy Based Current Control” (EBCC). Az 10j magneses rendszerek a
nagyenergidju ipari magnesek kapcsolati energiajat, —a mechanikus energia egyeniranyitds soran—
munkavégzésre, tengelye kimenetén folyamatosan szolgaltatjia. Az 1j magneses rendszerek
energiaforrasa kornyezet-barat és a tér barmely pontjan jelen van.

(1]
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